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Um robô KUKA pode manipular qualquer coisa.  
      Se você souber como usá-lo. 
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KUKA College 
 
      

A nossa vasta gama de treinamentos  está organizada em módulos, disponibilizados para você, diretamente 
pelo fabricante da tecnologia . 
Todo o know-how  para você  usar os robôs KUKA, abrangendo desde os fundamentos de programação até a 
manutenção e as aplicações, além de materiais didáticos e equipamentos padronizados mundialmente.  
Possuímos o mais elevado nível de treinamento, que você somente encontrará em algum outro KUKA College. 

Consultoria em treinamento  
 
Nossa consultoria em treinamento visa orientá-lo a respeito do conteúdo técnico dos nossos cursos, otimi-
zando-o de acordo com as suas necessidades. Treinamentos específicos e sob medida podem ser realiza-
dos sob consulta. 

Informações sobre os nossos treinamentos  
 

�  Objetivos 
 Atender as necessidades de treinamento e aperfeiçoamento de empresas, profissionais liberais e 
 demais instituições. 

�  Conteúdo 
 Os treinamentos são técnicos nas áreas de operação, programação e manutenção. 

�  Metodologia 
 Exercícios práticos de alto nível, aliados a aulas teóricas. 

Recursos didáticos  
 
Todos os equipamentos utilizados são semelhantes aos encontrados nas indústrias. 
Materiais de apoio de qualidade, tais como apostilas e apresentações. 
Todos os nossos instrutores possuem alto nível de qualificação técnica e didática. 

Inscrições  
 
As inscrições e solicitações de cotação podem ser realizadas pelo e-mail info@kuka-roboter.com.br . 

Certif icado  
 
É fornecido o certificado na conclusão bem sucedida do curso, aos participantes com no mínimo 75% de 
freqüência. 

Dúvidas  

Telefone 
+ 55 11 6984-4900 
 
Fax 
+ 55 11 6201-7883 
 
Online 
www.kuka-roboter.com.br 
info@kuka-roboter.com.br 
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Introdução ao robô  
          
 

 
 Qualificação obtida 

 
·  Fornece uma visão geral de como manusear os robôs KUKA. 

 
 
Operação de robô  
          
 

 
 Qualificação obtida 

 
·  Conhecimentos básicos da tecnologia do robô KUKA. 
·  Habilidades para manter a  produção em funcionamento. 
·  Prestação de suporte relativo às configurações do sistema do robô. 
·  Operação do robô de acordo com as medidas de segurança exigidas. 
·  Facilidade para correção dos pontos dos programas do robô. 

Operação 
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Introdução ao robô                                                                     o                
 
 
Objetivos do curso: 
 
·  Voltado para todas as pessoas que trabalham com robôs KUKA, Introdução 

ao robô  fornece uma visão geral  de como manusear os robôs KUKA.  
 
 
 
Tópicos cobertos: 
 
·  Introdução geral nos robôs industriais KUKA. 
·  Instruções de segurança 
·  Visão básica do sistema e termos básicos dos robôs KUKA 
·  Manuseio e operação do robô 
·  KUKA CONTROL PANEL (KCP) 
·  Visão geral sobre sistemas de coordenadas 
·  Movimentação manual, eixos específicos, sistema WORLD. 
·  Manuseio básico do navegador de programas 
·  Programação básica de movimentos 
·  Manipulação de pontos e movimentos 
·  Manuseio do automático externo 
 
 
Avaliação final: 
 
Um certificado é emitido na conclusão bem sucedida do curso. 
 
 

 Pré-requisitos: 
 
Não existe. 
 
 
Duração do curso: 
 
1 dia 
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Operação de robô                                                                       o                
 
 
Objetivos do curso: 
 
Voltado ao pessoal da produção que trabalha com programas finalizados, o curso 
de Operação de robô  ensina os conhecimentos e habilidades requeridas para 
conservação do funcionamento da produção em uma célula robótica. Este curso 
fornece treinamento em: 
 
·  Como operar o robô KUKA corretamente e em segurança 
·  Modificação e manutenção das aplicações dos programas do robô 
·  E como lidar com falhas simples 
 
Tópicos cobertos: 
 
·  Uso apropriado e instruções de segurança para robôs industriais KUKA. 
·  Exigências de segurança para usuários e operadores 

(start-up, desligamento, operação em modo manual, seleção de programas, 
execução de programas em modo automático) 

·  Operação do sistema do robô 
·  Operação em modo manual 
·  Sistema de coordenadas 
·  Execução de programa em modo automático 
·  Seleção de programa 
·  Adaptação de programas de aplicações simples 
·  Edição de instruções do movimento e instruções predefinidas da tecnologia da 

aplicação 
·  Arquivo de programas de aplicação 
·  Tratando das falhas 
 
 
Avaliação final: 
 
O curso termina com a realização de um teste.  
Um certificado é emitido na conclusão bem sucedida do curso. 
 

 Pré-requisitos: 
 
Não existem. 
 
Participantes que já 
tenham completado o 
treinamento “Introdução 
ao robô” podem estar 
iniciando no segundo dia 
após consulta ao KUKA 
College. 
 
Duração do curso: 
 
3 dias 
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Programação Básica de robôs                                                                                       
          
 

 Qualificação obtida 
 

·  Conhecimentos básicos quanto à tecnologia do robô KUKA. 
·  Habilidades para manter o funcionamento da  produção. 
·  Prestação de suporte relativo às configurações do sistema do robô. 
·  Operação do robô de acordo com as medidas de segurança exigidas. 
·  Facilidade para correção dos pontos dos programas do robô. 

 
 
Programação Avançada de robôs                                                                                       
          
 

 Qualificação obtida 
 

·  Pode analisar programas de robô – programado em linguagem KRL 
e criar novos programas. 

·  Pode modificar programas complexos  de robô 
·  Cria novas aplicações. 

 
Programação Perito de robôs 
          
 

 Qualificação obtida 
 

·  Implementação de tarefas complexas em linguagem KRL. 
·  Programa de mensagens definidas pelo usuário. 
·  Programação de interrupções e trigger. 

Programação 
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Programação Básica de robôs                                                                
 
 
Objetivos do curso: 
 
O Curso de Programação Básica de robôs  é voltado aos Programadores de 
robôs industrias KUKA.  Este curso fornece treinamento em: 
 
·  Operação apropriada de um robô KUKA em um ambiente de produção, 
·  Modificação e manutenção das  aplicações dos programas do robô 
·  Criação de programas de aplicações simples (sem ramificações e estruturas 

hierárquicas). 
 
Tópicos cobertos: 
 
·  Uso apropriado e instruções de segurança para robôs industriais KUKA. 
·  Exigências de segurança para programadores 
·  Componentes do sistema do robô KUKA 
·  Operação do sistema do robô:  (start-up, desligamento, operação em modo 

manual, seleção de programas, execução de programas em modo automático) 
·  Masterização, programação de ferramentas 
·  Criação de programas para aplicações simples (programação das instruções 

de movimento e instruções pré-definidas da tecnologia da aplicação) 
·  Integração dos programas de aplicação, dentro do programa principal da 

produção. 
·  Arquivo e manutenção dos programas de produção 
·  Trabalhando em automático externo 
·  Tratando das falhas 
 
 
Avaliação final: 
 
O curso termina com a realização de um teste.  
Um certificado é emitido na conclusão bem sucedida do curso. 

 Pré-requisitos: 
 
Não existem. 
 
Participantes que já 
tenham completado o 
treinamento “Introdução 
ao robô” podem estar 
iniciando no segundo dia 
após consulta ao KUKA 
College. 
 
Duração do curso: 
 
4 dias 
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Programação Avançada de robôs                                             s                
 
 
Objetivos do curso: 
 
O Curso de Programação Avançada de robôs  é voltado aos Programadores de 
robôs industrias KUKA.  Baseado no curso de Programação Básica de Robôs, os 
conhecimentos de programação e potencialidades são estendidos e aprofundados 
neste curso. 
A ênfase principal do curso é a programação de alto padrão em linguagem KRL. 
 
 
Tópicos cobertos: 
 

·  Métodos para soluções de tarefas complexas 
·  Criação de fluxogramas 
·  Facilidades de edição 
·  Conceito dos dados 
·  Uso de subprogramas 
·  Estruturas de controle 
·  Instruções de movimentos 
·  Uso do interpretador submit 
·  Configuração e operação do automático externo 

 
 
 
 
 
 
 
 
Avaliação final: 
 
O curso termina com a realização de um teste.  
Um certificado é emitido na conclusão bem sucedida do curso. 

 Pré-requisitos: 
 
Curso de Programação 
Básica. 
 
Conhecimentos básicos de 
linguagem de programação 
(Ex.: Pascal ou C) são 
desejáveis. 
 
Familiaridade com PC’s e 
Windows é desejável. 
 
 
Duração do curso: 
 
4 dias 
 

 
 
 
 
 
 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



 

© Copyright 2008-2009. KUKA Roboter do Brasil Ltda. Todos os direitos reservados.   

 
 
 
 
Programação Perito de robôs                                                    s                                 
 
 
Objetivos do curso: 
 
O Curso de Programação Perito de robôs  é voltado aos Programadores de robôs 
industrias KUKA.  Baseado sobre o curso de Programação Avançada de Robôs, os 
conhecimentos e habilidades de programação são estendidos e aprofundados 
neste curso. 
Os participantes aprenderão métodos para a implementação de tarefas complexas, 
como programas estruturados de robôs, usando-se a linguagem de programação 
de alto nível KRL. 
 
 
Tópicos cobertos: 
 

·  Execução de um projeto de programa 
·  Medidas para prevenir a colisão dos robôs 
·  Criação de mensagens definidas pelo usuário 
·  Programação de interrupções 
·  Programação de instruções de trigger 
·  Estratégias de retorno de movimentos / falhas 
·  Instruções entradas e saídas, digitais e analógicas. 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
Avaliação final: 
 
O curso termina com a realização de um teste.  
Um certificado é emitido na conclusão bem sucedida do curso. 

 Pré-requisitos: 
 
Curso de Programação 
Básica. 
Curso de Programação 
Avançada. 
 
 
Conhecimentos básicos de 
linguagem de programação 
(Ex.: Pascal ou C) são  
desejáveis. 
 
Familiaridade com PC’s e 
Windows é desejável. 
 
 
Duração do curso: 
 
4 dias 
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Manutenção Elétrica KR C1 
 
 
Manutenção Elétrica KR C2 
 
 
Manutenção para Small Robots 
 
 
Manutenção Mecânica KR 
          

 
 Qualificação obtida 

 
 

·  Podem diagnosticar defeitos de funcionamento e corrigi-los no campo de 
controle elétrico, mecânico e tecnologia do acionamento. 

Manutenção 
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Manutenção Elétrica KR C1         
 
 
Objetivos do curso: 
 
O Curso de Manutenção Elétrica KR C1  é direcionado ao pessoal responsável 
pela manutenção elétrica de robôs com o  controlador de robô KUKA KRC1.   
Este curso também é recomendado ao pessoal envolvido no comissionamento de 
sistema robótico. 
Os participantes deste curso são treinados nos fundamentos de um 
comissionamento correto,  diagnóstico de falhas e pesquisa de defeitos para o 
equipamento elétrico do sistema KRC1 do robô. 
 
 
Tópicos cobertos: 
 
·  Uso apropriado e instruções de segurança para robôs industriais KUKA. 
·  Função dos componentes do hardware do computador e do sistema de drives. 
·  Modo de operação dos componentes do software. 
·  Diagramas de blocos, diagramas elétricos e diagramas de circuitos. 
·  Comissionamento de um novo sistema de robô (instalação, conexão, start-up, 

masterização). 
·  Instalação de Software (Instalação do WIN95, KR C1). 
·  Localização das causas do mau-funcionamento (pela interpretação e 

indicação das mensagens de erro, seguindo sinais na base do diagrama de 
circuitos, usando ferramentas do software). 

·  Correção de falhas. 
·  Remoção e instalação dos componentes do computador de acordo com as 

diretivas ESD. 
 
 
Avaliação final: 
 
O curso termina com a realização de um teste.  
Um certificado é emitido na conclusão bem sucedida do curso. 

 Pré-requisitos: 
 
Conhecimentos eletro-
eletrônicos. 
 
Curso de Operação de 
robô ou Programação 
Básica. 
 
Familiaridade com PCs e 
Windows é desejável. 
 
 
 
Duração do curso: 
 
4 dias 

 

 



 

© Copyright 2008-2009. KUKA Roboter do Brasil Ltda. Todos os direitos reservados.   

 
 
 
 
Manutenção Elétrica KR C2         
 
 
Objetivos do curso: 
 
O Curso de Manutenção Elétrica KR C2  é direcionado ao pessoal responsável 
pela manutenção elétrica de robôs com o  controlador de robô KUKA KR C2.   
Este curso também é recomendado ao pessoal envolvido no comissionamento de 
sistema robótico. 
Os participantes deste curso são treinados nos fundamentos de um 
comissionamento correto,  diagnóstico de falhas e pesquisa de defeitos para o 
equipamento elétrico do sistema KR C2 do robô. 
 
 
Tópicos cobertos: 
 
·  Uso apropriado e instruções de segurança para robôs industriais KUKA. 
·  Função de componentes do hardware do computador e do sistema de drives. 
·  Modo de operação dos componentes do software. 
·  Diagramas de blocos, diagramas elétricos e diagramas de circuitos. 
·  Comissionamento de um novo sistema de robô (instalação, conexão, start-up, 

masterização). 
·  Instalação de Software (Instalação do Windows, KR C2 Setup). 
·  Localização das causas do mau-funcionamento (pela interpretação e 

indicação das mensagens de erro, seguindo sinais na base do diagrama de 
circuitos, usando ferramentas do software). 

·  Correção de falhas. 
·  Remoção e instalação dos componentes do computador de acordo com as 

diretivas ESD. 
 
 
Avaliação final: 
 
O curso termina com a realização de um teste.  
Um certificado é emitido na conclusão bem sucedida do curso. 

 Pré-requisitos: 
 
Conhecimentos eletro-
eletrônicos. 
 
Curso de Operação de 
robô ou Programação 
Básica. 
 
Familiaridade com PC’s e 
Windows é desejável. 
 
Duração do curso: 
 
4 dias 
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Manutenção para Small Robots        
 
 
Objetivos do curso: 
 
O Curso de Manutenção para Small Robots  é direcionado ao pessoal 
responsável pela manutenção elétrica e mecânica de robôs com o controlador de 
robô KUKA KR C2 sr.   
Os participantes são treinados nos fundamentos do coreto comissionamento, 
manutenção e diagnóstico de falhas para os componentes elétricos e mecânicos 
dos small robots das séries KR 5 sixx, KR 5 scara, KR 10 scara. 
 
 
Tópicos cobertos: 
 
·  Uso apropriado e instruções de segurança para robôs industriais KUKA. 
·  Visão geral e função dos componentes mecânicos. 
·  Visão geral e função dos componentes elétricos (controlador PC, unidade 

potência, interfaces). 
·  Modo de operação dos componentes do software. 
·  Comissionamento de um novo sistema de robô (instalação, conexão, start-up, 

ajuste). 
·  Manutenção elétrica e mecânica (tabelas de manutenção, limpeza, ajuste das 

correias dentadas, baterias de backup, baterias do controlador e troca dos 
filtros). 

·  Reparo (controlador PC, ventiladores, disco rígido, módulos de memória, 
placas do PC e substituição da placa ESC). 

·  Diagnóstico e tratamento de falhas. 
 
 
Avaliação final: 
 
O curso termina com a realização de um teste.  
Um certificado é emitido na conclusão bem sucedida do curso. 

 Pré-requisitos: 
 
Conhecimentos eletro-
eletrônicos. 
 
Curso de Operação de 
robô ou Programação 
Básica. 
 
Familiaridade com PC’s e 
Windows é desejável. 
 
Duração do curso: 
 
4 dias 
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Manutenção mecânica família de produtos KR 6/2 e KR  15/2R 
 
 
Objetivos do curso: 
 
O Curso de Manutenção Mecânica  é direcionado ao pessoal responsável pela 
manutenção e reparos dos robôs articulados KUKA. Os participantes deste curso 
são treinados nos fundamentos da manutenção e reparos apropriados de robôs 
em uma das categorias de robôs da série KR. 
 
 
 
 
 
 
Tópicos cobertos: 
·  Uso apropriado e instruções de segurança para robôs industriais KUKA. 
·  Função dos componentes individuais do braço do robô. 
·  Comissionamento de um novo sistema robótico (instalação, conexão, start-up 

e masterização). 
·  Troca de componentes utilizando os procedimentos apropriados para 

desmontagem e montagem. 
·  Manutenção preventiva. 
·  Instruções de operação do controlador do robô, em condições de pôr o mesmo 

de volta em serviço (movimentação em modo manual e masterização do 
robô). 

·  Localização de possíveis falhas mecânicas 
·  Correção de possíveis falhas mecânicas através da troca de componentes 
·  Instruções de reparo e catálogo de peças de reposição. 
·  Criação de programas simples de teste (programas de teste para os eixos 

individuais). 
 
Avaliação final: 
O curso termina com a realização de um teste.  
Um certificado é emitido na conclusão bem sucedida do curso. 
 
 
 
Observação: 
Dependendo da disponibilidade de equipamento, o treinamento poderá ser 
realizado em um modelo semelhante de robô . 
Todos os tópicos relativos ao treinamento serão abordados e o material 
técnico fornecido será de acordo com o tipo de treinamento adquirido. 

 Pré-requisitos: 
 
Conhecimentos mecânicos. 
 
Curso de Operação de 
robô ou Programação 
Básica. 
 
Familiaridade com PC's e 
Windows é desejável. 
 
Duração do curso: 
 
2 dias 
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Manutenção mecânica família de produtos KR 6 e KR 1 6      R 
 
 
Objetivos do curso: 
 
O Curso de Manutenção Mecânica  é direcionado ao pessoal responsável pela 
manutenção e reparos dos robôs articulados KUKA. Os participantes deste curso 
são treinados nos fundamentos da manutenção e reparos apropriados de robôs 
em uma das categorias de robôs da série KR. 
 
 
 
 
 
 
Tópicos cobertos: 
·  Uso apropriado e instruções de segurança para robôs industriais KUKA. 
·  Função dos componentes individuais do braço do robô. 
·  Comissionamento de um novo sistema robótico (instalação, conexão, start-up 

e masterização). 
·  Troca de componentes utilizando os procedimentos apropriados para 

desmontagem e montagem. 
·  Manutenção preventiva. 
·  Instruções de operação do controlador do robô, em condições de pôr o mesmo 

de volta em serviço (movimentação em modo manual e masterização do 
robô). 

·  Localização de possíveis falhas mecânicas 
·  Correção de possíveis falhas mecânicas através da troca de componentes 
·  Instruções de reparo e catálogo de peças de reposição. 
·  Criação de programas simples de teste (programas de teste para os eixos 

individuais). 
 
Avaliação final: 
O curso termina com a realização de um teste.  
Um certificado é emitido na conclusão bem sucedida do curso. 
 
 
Observação: 
Dependendo da disponibilidade de equipamento, o treinamento poderá ser 
realizado em um modelo semelhante de robô . 
Todos os tópicos relativos ao treinamento serão abordados e o material 
técnico fornecido será de acordo com o tipo de treinamento adquirido. 

 Pré-requisitos: 
 
Conhecimentos mecânicos. 
 
Curso de Operação de 
robô ou Programação 
Básica. 
 
Familiaridade com PC's e 
Windows é desejável. 
 
Duração do curso: 
 
2 dias 
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Manutenção mecânica família de produtos KR 30-3 e K R 60-3 
 
 
Objetivos do curso: 
 
O Curso de Manutenção Mecânica  é direcionado ao pessoal responsável pela 
manutenção e reparos dos robôs articulados KUKA. Os participantes deste curso 
são treinados nos fundamentos da manutenção e reparos apropriados de robôs 
em uma das categorias de robôs da série KR. 
 
 
 
 
 
 
Tópicos cobertos: 
·  Uso apropriado e instruções de segurança para robôs industriais KUKA. 
·  Função dos componentes individuais do braço do robô. 
·  Comissionamento de um novo sistema robótico (instalação, conexão, start-up 

e masterização). 
·  Troca de componentes utilizando os procedimentos apropriados para 

desmontagem e montagem. 
·  Manutenção preventiva. 
·  Instruções de operação do controlador do robô, em condições de pôr o mesmo 

de volta em serviço (movimentação em modo manual e masterização do 
robô). 

·  Localização de possíveis falhas mecânicas 
·  Correção de possíveis falhas mecânicas através da troca de componentes 
·  Instruções de reparo e catálogo de peças de reposição. 
·  Criação de programas simples de teste (programas de teste para os eixos 

individuais). 
 
Avaliação final: 
O curso termina com a realização de um teste.  
Um certificado é emitido na conclusão bem sucedida do curso. 
 
 
Observação: 
Dependendo da disponibilidade de equipamento, o treinamento poderá ser 
realizado em um modelo semelhante de robô . 
Todos os tópicos relativos ao treinamento serão abordados e o material 
técnico fornecido será de acordo com o tipo de treinamento adquirido. 

 Pré-requisitos: 
 
Conhecimentos mecânicos. 
 
Curso de Operação de 
robô ou Programação 
Básica. 
 
Familiaridade com PC's e 
Windows é desejável. 
 
Duração do curso: 
 
2 dias 
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Manutenção mecânica família de produtos KR 125/2                
 
 
Objetivos do curso: 
 
O Curso de Manutenção Mecânica  é direcionado ao pessoal responsável pela 
manutenção e reparos dos robôs articulados KUKA. Os participantes deste curso 
são treinados nos fundamentos da manutenção e reparos apropriados de robôs 
em uma das categorias de robôs da série KR. 
 
 
 
 
 
 
Tópicos cobertos: 
·  Uso apropriado e instruções de segurança para robôs industriais KUKA. 
·  Função dos componentes individuais do braço do robô. 
·  Comissionamento de um novo sistema robótico (instalação, conexão, start-up 

e masterização). 
·  Troca de componentes utilizando os procedimentos apropriados para 

desmontagem e montagem. 
·  Manutenção preventiva. 
·  Instruções de operação do controlador do robô, em condições de pôr o mesmo 

de volta em serviço (movimentação em modo manual e masterização do 
robô). 

·  Localização de possíveis falhas mecânicas 
·  Correção de possíveis falhas mecânicas através da troca de componentes 
·  Instruções de reparo e catálogo de peças de reposição. 
·  Criação de programas simples de teste (programas de teste para os eixos 

individuais). 
 
Avaliação final: 
O curso termina com a realização de um teste.  
Um certificado é emitido na conclusão bem sucedida do curso. 
 
 
Observação: 
Dependendo da disponibilidade de equipamento, o treinamento poderá ser 
realizado em um modelo semelhante de robô . 
Todos os tópicos relativos ao treinamento serão abordados e o material 
técnico fornecido será de acordo com o tipo de treinamento adquirido. 

 Pré-requisitos: 
 
Conhecimentos mecânicos. 
 
Curso de Operação de 
robô ou Programação 
Básica. 
 
Familiaridade com PC's e 
Windows é desejável. 
 
Duração do curso: 
 
4 dias 
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Manutenção mecânica série 2000                                         
 
 
Objetivos do curso: 
 
O Curso de Manutenção Mecânica  é direcionado ao pessoal responsável pela 
manutenção e reparos dos robôs articulados KUKA. Os participantes deste curso 
são treinados nos fundamentos da manutenção e reparos apropriados de robôs 
em uma das categorias de robôs da série KR. 
 
 
 
 
 
 
Tópicos cobertos: 
·  Uso apropriado e instruções de segurança para robôs industriais KUKA. 
·  Função dos componentes individuais do braço do robô. 
·  Comissionamento de um novo sistema robótico (instalação, conexão, start-up 

e masterização). 
·  Troca de componentes utilizando os procedimentos apropriados para 

desmontagem e montagem. 
·  Manutenção preventiva. 
·  Instruções de operação do controlador do robô, em condições de pôr o mesmo 

de volta em serviço (movimentação em modo manual e masterização do 
robô). 

·  Localização de possíveis falhas mecânicas 
·  Correção de possíveis falhas mecânicas através da troca de componentes 
·  Instruções de reparo e catálogo de peças de reposição. 
·  Criação de programas simples de teste (programas de teste para os eixos 

individuais). 
 
Avaliação final: 
O curso termina com a realização de um teste.  
Um certificado é emitido na conclusão bem sucedida do curso. 
 
 
Observação: 
Dependendo da disponibilidade de equipamento, o treinamento poderá ser 
realizado em um modelo semelhante de robô . 
Todos os tópicos relativos ao treinamento serão abordados e o material 
técnico fornecido será de acordo com o tipo de treinamento adquirido. 

 Pré-requisitos: 
 
Conhecimentos mecânicos. 
 
Curso de Operação de 
robô ou Programação 
Básica. 
 
Familiaridade com PC's e 
Windows é desejável. 
 
Duração do curso: 
 
4 dias 
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Manutenção mecânica série COMP                                         
 
 
Objetivos do curso: 
 
O Curso de Manutenção Mecânica  é direcionado ao pessoal responsável pela 
manutenção e reparos dos robôs articulados KUKA. Os participantes deste curso 
são treinados nos fundamentos da manutenção e reparos apropriados de robôs 
em uma das categorias de robôs da série KR. 
 
 
 
 
 
 
Tópicos cobertos: 
·  Uso apropriado e instruções de segurança para robôs industriais KUKA. 
·  Função dos componentes individuais do braço do robô. 
·  Comissionamento de um novo sistema robótico (instalação, conexão, start-up 

e masterização). 
·  Troca de componentes utilizando os procedimentos apropriados para 

desmontagem e montagem. 
·  Manutenção preventiva. 
·  Instruções de operação do controlador do robô, em condições de pôr o mesmo 

de volta em serviço (movimentação em modo manual e masterização do 
robô). 

·  Localização de possíveis falhas mecânicas 
·  Correção de possíveis falhas mecânicas através da troca de componentes 
·  Instruções de reparo e catálogo de peças de reposição. 
·  Criação de programas simples de teste (programas de teste para os eixos 

individuais). 
 
Avaliação final: 
O curso termina com a realização de um teste.  
Um certificado é emitido na conclusão bem sucedida do curso. 
 
 
Observação: 
Dependendo da disponibilidade de equipamento, o treinamento poderá ser 
realizado em um modelo semelhante de robô . 
Todos os tópicos relativos ao treinamento serão abordados e o material 
técnico fornecido será de acordo com o tipo de treinamento adquirido. 

 Pré-requisitos: 
 
Conhecimentos mecânicos. 
 
Curso de Operação de 
robô ou Programação 
Básica. 
 
Familiaridade com PC's e 
Windows é desejável. 
 
Duração do curso: 
 
4 dias 
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Manutenção mecânica família de produtos KR 360 e KR  500  
 
 
Objetivos do curso: 
 
O Curso de Manutenção Mecânica  é direcionado ao pessoal responsável pela 
manutenção e reparos dos robôs articulados KUKA. Os participantes deste curso 
são treinados nos fundamentos da manutenção e reparos apropriados de robôs 
em uma das categorias de robôs da série KR. 
 
 
 
 
 
 
Tópicos cobertos: 
·  Uso apropriado e instruções de segurança para robôs industriais KUKA. 
·  Função dos componentes individuais do braço do robô. 
·  Comissionamento de um novo sistema robótico (instalação, conexão, start-up 

e masterização). 
·  Troca de componentes utilizando os procedimentos apropriados para 

desmontagem e montagem. 
·  Manutenção preventiva. 
·  Instruções de operação do controlador do robô, em condições de pôr o mesmo 

de volta em serviço (movimentação em modo manual e masterização do 
robô). 

·  Localização de possíveis falhas mecânicas 
·  Correção de possíveis falhas mecânicas através da troca de componentes 
·  Instruções de reparo e catálogo de peças de reposição. 
·  Criação de programas simples de teste (programas de teste para os eixos 

individuais). 
 
Avaliação final: 
O curso termina com a realização de um teste.  
Um certificado é emitido na conclusão bem sucedida do curso. 
 
 
Observação: 
Dependendo da disponibilidade de equipamento, o treinamento poderá ser 
realizado em um modelo semelhante de robô . 
Todos os tópicos relativos ao treinamento serão abordados e o material 
técnico fornecido será de acordo com o tipo de treinamento adquirido. 

 Pré-requisitos: 
 
Conhecimentos mecânicos. 
 
Curso de Operação de 
robô ou Programação 
Básica. 
 
Familiaridade com PC's e 
Windows é desejável. 
 
Duração do curso: 
 
4 dias 
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Introdução ao KUKA Sim Viewer e Layout 
          
 

·  Treinamento somente sob consulta  
 
 
Criação de Layout, Programação Offline com KUKA Sim  Pro 
          
 

·  Treinamento somente sob consulta  

 
Configuração e Programação de um sistema Conveyor V 3 
          
 

·  Treinamento somente sob consulta  

 
KUKA.PLC – ProConOS 
          
 

·  Treinamento somente sob consulta  

Cursos sob consulta 
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Introdução ao KUKA Sim Viewer e Layout      
 
 
Objetivos do curso: 
 
Operação do KUKA Sim Viewer e Layout, criação de layout de simulação, estudos 
de alcance, detecção de colisão, estudos de viabilidade, design de células. 
 
 
 
 
Tópicos cobertos: 
·  KUKA Sim Viewer e Layout. 
·  Criação de layout de simulação 
·  Design de células 
·  Estudos de alcance 
·  Detecção de colisão 
·  Estudos de viabilidade 
 
 
Avaliação final: 
 
Um certificado é emitido na conclusão bem sucedida do curso. 

 Pré-requisitos: 
 
Não existe. 
 
Duração do curso: 
 
1 dia 
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Criação de Layout,  Programação Offline com KUKA Si m Pro  
 
 
Objetivos do curso: 
 
Operação do KUKA Sim Pro, modelamento parametrizado, criação de 
componentes de simulação com cinemática, programação offline, prognóstico do 
tempo de ciclo. 
 
 
 
 
Tópicos cobertos: 
·  KUKA Sim Pro e OfficeLite. 
·  Modelamento parametrizado 
·  Criação de componentes de simulação com cinemática 
·  Programação offline 
·  Prognóstico do tempo de ciclo 
 
 
 
Avaliação final: 
 
Um certificado é emitido na conclusão bem sucedida do curso. 

 Pré-requisitos: 
 
Curso Programação 
Básica. 
Introdução ao KUKA Sim 
Viewer e Layout. 
 
Duração do curso: 
 
3 dias 
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Configuração e Programação de um sistema Conveyor V 3  
 
 
Objetivos do curso: 
 
O treinamento abrange start-up consciente e seguro da configuração de um 
sistema conveyor. 
Um aplicativo completo de conveyor será criado. 
 
 
 
 
Tópicos cobertos: 
·  Instalação do hardware e software de um sistema conveyor. 
·  Fundamentos de um sistema conveyor 
·  Operação de um sistema conveyor 
·  Criação de programas de conveyor 
·  Segmentação de um conveyor 
·  Diagnóstico de falhas 
 
 
 
Avaliação final: 
 
Um certificado é emitido na conclusão bem sucedida do curso. 

 Pré-requisitos: 
 
Curso Programação 
Básica. 
 
Duração do curso: 
 
2 dias 
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KUKA PLC – ProConOS         
 
 
Objetivos do curso: 
 
Neste treinamento será explicado o modo de operação do KUKA.PLC. O start-up, 
a operação e a programação serão executados com o uso exemplificado de 
projetos de PLC. 
Adicionalmente o modo de operação e as tarefas em um "OPC Server" para a 
distribuição de dados em ambientes de sistemas de redes serão descritos. 
Para visualizar os dados de processo em um aplicativo “ OPC Client ”, um sistema 
simples de cliente e servidor será configurado. 
 
 
 
 
Tópicos cobertos: 
·  Modo de operação do KUKA.PLC. 
·  Start-up do KUKA.PLC. 
·  Operação e programação do KUKA.PLC, usando o ambiente de 

desenvolvimento Multiprog. 
·  Uso das funções específicas do KRC. 
·  Fundamentos de automação através do OPC. 
·  Recursos de configuração e otimização através do acesso do “OPC Client”. 
·  Instalação de um simples sistema servidor “OPC Cliente”. 
 
 
 
Avaliação final: 
 
O curso termina com a realização de um teste.  
Um certificado é emitido na conclusão bem sucedida do curso. 

 Pré-requisitos: 
 
Curso Programação 
Básica. 
Curso Programação 
Avançada. 
 
Duração do curso: 
 
3 dias 
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Informações gerais 

Formas de pagamento:  
 
Pessoa física:   O pagamento antecipado deverá ser feito através de depósito bancário. 
   Observações: 
   Fazer o pagamento através de depósito bancário, somente após o envio por  
   escrito da confirmação da realização do curso pela KUKA Roboter. 

Após o pagamento, enviar uma cópia do comprovante, via fax, ao 
Departamento de Treinamento. 

   Fax: + 55 11 6201-7833 
 
Pessoa jurídica:  Entrar em contato com o Departamento de Treinamento para elaboração da  
   oferta de acordo com número de participantes. 
 
Dados para depósito: 
 
Consultar a KUKA Roboter do Brasil Ltda. 
 
Dados cadastrais: 
 
KUKA Roboter do Brasil Ltda. 
CNPJ: 48.763.155/0001-06 
I.E. 117.146.236.115 
Av. Franz Liszt, 80 – Parque Novo Mundo 
CEP: 02151-900 
São Paulo – SP 
 
Confirmação:  
 
A confirmação do treinamento será realizada até 7 dias antes da data de início do mesmo. 
 
 
Cancelamento pelo cliente: 
 
O cancelamento da inscrição no treinamento deve ser realizado por escrito até 14 dias antes da data 
do início do mesmo; caso contrário será cobrado o valor de 25% do valor do treinamento. 
 
 
Cancelamento pela KUKA Roboter: 
 
Os treinamentos serão cancelados, caso a quantidade mínima de participantes seja inferior a três. Ou 
por algum outro motivo alheio a nossa vontade. 
 
Documentação do curso: 
  
A documentação dos treinamentos e os materiais impressos fornecidos pela KUKA Roboter em seus 
treinamentos são de propriedade da mesma, não sendo permitida sua reprodução ou comercialização. 
A KUKA Roboter não autoriza a gravação dos seus treinamentos, seja ela, por áudio ou vídeo. 
 
Alimentação: 
  
Para os treinamentos realizados na KUKA Roboter está incluso o almoço para os participantes.  
 
Alterações: 
 
A KUKA Roboter reserva-se o direito de alterar o conteúdo dos cursos sem prévio aviso com o objetivo 
de atualizá-los em seu conteúdo técnico. 
Nestes casos podem existir pequenas variações no conteúdo programático contido neste catálogo. 
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Data do curso:  

Horário: Segunda a quinta-feira das 8:00 às 17:00h(Operação Básica segunda a quarta-feira) 

Nome da 
companhia: 

 

Endereço:  

Cidade, Estado, 
CEP: 

 

Telefone / FAX:  

Endereço e-mail:  

Curso:  Número de alunos:  
 
 
 

 1)  4) 

 2)  5) 

 3)  6) 

  
 
 

Nome legível: 

Cargo: Data: 

Assinatura autorizada: 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

Formulário de inscrição no treinamento  

Nome dos alunos: 

O formulário de inscrição preenchido, e uma cópia d a ordem de compra ou comprovante de depósito bancár io 
são necessários para a efetivação da inscrição.  Env ie seu formulário de inscrição para: 

 
KUKA College São Paulo: Aos cuidados do departamento  de treinamento, no Fax: 6201-7883. 

 
 
 

INFORMAÇÃO IMPORTANTE : Em caso de cancelamento pelo cliente, não será cobrada nenhuma taxa, 
caso o aviso  de cancelamento  seja recebido  com no mínimo 14 dias de antecedência da realização do 
curso. Caso o cancelamento seja realizado sem aviso prévio, será cobrado o valor referente a 25% do valor 
do treinamento. Se o treinamento for cancelado pelo KUKA College, todas as reivindicações pelo cliente 
contra a KUKA Roboter do Brasil estão excluídas. 
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Mapa de localização 
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Hotéis em Guarulhos 
 

 
End.: Rua José de Andrade, 63 
Tel.: (11) 6463-9000 
Maiores informações: www.bristolhoteis.com.br 

 

 
End.: Rodovia Hélio Schmidt 
Tel.: (11) 3491 4200 
Reservas: (11) 3491 4321  
Maiores informações: www.caesarpark.com.br 
 
 

 
End.: Rua Dr. Ramos de Azevedo, 100 
Tel: (11) 6463-5700 
Fax: (11) 6461-4463 
Maiores informações: www.atlanticahotels.com.br 
 
 

 
End.: Rua General Osório, 19 - Centro 
Tel:  (11) 6463-5400 
Fax: (11) 6463-5422 
Maiores informações: www.accorhotels.com.br/ibis/pt/index.asp 
 
 

 
End.: Rua Barão de Mauá, 450 - Centro 
Tel:  (11) 6475-9988 
Fax: (11) 6475-9985 
Maiores informações: www.accorhotels.com.br/mercure/pt/index.asp  
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